Itrasan

alquiler y venta de maquinaria

MINI GRUAS SOBRE ORUGAS

WWW

Nuestra gama de gruas sobre orugas Mini ha sido disenada para
llevar a cabo trabajos de elevacion incluso en las areas mas dificiles de acceder.

MC285C

CAPACIDAD DE GRUA MAX. RADIO DE TRABAJO MAX. ALTURA DE ELEVACION
2.82 tx 1.4m 8205 mx 0.15t EN EL SUELO

(62210 Ib x 4.5 pies) (26.9 pies x 330 Ib) 8.7mM (2854 pies)



Itrasan

afquiler y venta de maquinaria

Especificaciones

Capacidad Maximo 282T.x14m.
Radio de trabajo Maximo 8.205m. x 150 Kg.

Altura de zado Maximo 8,7 m. x 550 Kg.
Dimensiones CRMMC285 2.715mm. x 750 mm. x 1.440 mm.
CRMMC285 3.285mm. x 750 mm. x 1.440 mm.

i CRME MC285 1.950 Kg.
Velocidad de gancho Maximo 8 m./min. (4 caidas, 3 capa)
Velocidad de finea unica Maximo 32 m/min. (3* capa)

Cable de izado Tipo IWRC 6 x Fi (29)@ 7 mm. x 48 m.

S escopi Longitudde lapluma 2.535m, - 8575 m.
Velocidadtelescépica 6,04 m. /22 seg.
Tipodepluma Pluma i de5
automstica

Sistema de 1zado de Anguio/ 0°-80°/14 seg
la pluma velocdad de izado

Sistemade giro  Angulo / velocidad de giro  360° continuos / 1,0 RPM

Sistema estabilizador Tipo 4 tipos de caja multi icion. Cilindros hidra con
valvulas de bloqueo.
Dimensiones de extendido  (Longitud) 4.580 mm. x (Frontal)4.530 mm.
maximo  x (Posterior) 3.810 mm.

Aoy i Tipo hi
Velocidad de traslacién 0 - 2,2 Km./h.
Pendiente maxima  20°
Longitud x anchura del 975 mm. x 200 mm. (dimensiones dela osuga)
terreno
Presion del suelo  0.45 kgf. 7 cm?. (0.50 kgf. / cn?. CRME)

Motor Modelo Yanmar 2TNE68-MB
Tipo 2 cifindros, refrigerado por agua, diesel
Salida nominal 6.6 Kw. / 2600 RPM
Método de arranque  Eléctrico
Capacidad deldepdsito de Diesel / 121,
combustible

Motor eléctrioo Tipo Motor refrigerado por
(Opcional) Tamaio 5.5 Kw.4P 380 V

Equipo estdndar Luz de trabajo, contador horario, bloque de 4 caidas. orugas de goma negras, limitador,
vélvulas hidraulicas de segundad, nivei, pestlio del cable, alarma de inclinacidn del
cueipo de la maquina, intemmuptor EMO, faro de estado de trabajo, proteccién contra el
viento, control remoto por cable.

Sistema de traccién . sin pasos hacia adelante y hacia atras

Equipo opaional Orugas de goma blancas, gancho de caida Unica, gancho de dos caidas, gancho
buscador y control remoto por radio.
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El diagrama muestra los estabilizadores en su posicion maxima

Estabilizadores de carga nominal total en posicion maxima

Piuma de2,53 m, / Pluma de 5,575m, Pluma de 7.075 m. Pluma de 8,575 m.
4,075 m.

Radio Carga Radio Carga Radio Carga Radio Carga
de trabajo nominal de trabajo nominal de trabajo nominal de trabajo nominal
(m.) total (Kg.) (m.) total (Kg.) (m) total {Kg.) ) total (Kg.)
<14 2.820 <30 1.220 <36 820 <40 550
15 2520 35 970 4.0 740 45 400
2.0 1.920 4.0 780 45 580 50 340
25 1.570 4.5 630 5.0 480 5.5 300
3.0 1.220 5.0 530 55 430 6.0 270
3.5 970 5.205 530 6.0 380 6.5 230
3.705 920 6.5 350 70 200
6.705 330 75 180
8.0 150
8.205 150

Estabilizadores de carga nominal total en cualquier otra posicion

Piuma de2.53 m. ! Pluma de 5575 m. Plumade 7,075 m. Pluma de 8.575m,
4,075 m.
Radio Carga Radio Carga Radio Carga Radio Carga
de trabajo nominal de trabajo nominat de trabajo nominal de trabajo nomnal
(m.) total (Kg.) (m.) total (Kg.) (m.) total (Kg.) (m,) totat (Kg.)
<15 1720 <3.0 510 <36 400 <40 330
2,0 1.070 35 410 40 330 4.5 280
256 630 4.0 330 45 280 5.0 230
30 520 45 280 5.0 230 55 180
35 430 50 230 55 180 6.0 160
3,705 350 5,205 200 6.0 160 65 150
6.5 150 70 100
6,705 140 75 80
80 70
8,205 €0
Alcance maximo bajo el nivel del suelo
Cuatro caldas Dos caldas Caida Unica
10,10 m. 20,20 m, 40.40m.
Diagrama de la gama de trabajo
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La tabla de la gama de trabajo no toma en constderacion la defiexion
de fa pluma bajo carga.




DATOS TECNICOS fa\ltrasan

TABLA DE RANGO DE TRABAJO

Posicion de los estabilizadores: Max
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GALERIA

Control remoto 4 caida /2 caida Nivel anel de Limitador de Alarma de Enclavamiento Lémpara de estado Registrador de Cubierta de la
con pantalla digita Hook Block a e Momento inclinacion degria/ de trabajo datos maquin
diagndstico Programable (O ldmpara

de conjunto)






